
S11 Lezioni 16 e 18  Febbraio 2016:

Pendolo semplice: grado di di libertà, scelta della coordinata, equazione del moto, approssimazione
delle piccole oscillazioni (che porta all’equazione dell’oscillatore armonico) e soluzione (condizioni
iniziali e loro uso)
Riferimento inerziale e riferimento rotante: derivata temporale di un generico vettore nell’uno e
nell’altro riferimento e relazione tra di esse. Applicazione di questa relazione in casi noti
Equazioni del moto di un riferimento rotante in forma generale. Forze inerziali e loro significato fisico
Esempio di sistema di riferimento rotante: la Terra in rotazione attorno al proprio asse. Forza
centrifuga e forza di Coriolis e loro ordini di grandezza










