
S8 -  Lezioni 19 e 21  Aprile 2016:

Corpo rigido. Definizione, gradi di libertà e angoli di Eulero
Riferimento inerziale e riferimento fisso con il corpo rigido (non inerziale in caso di rotazione)
Trasformazioni di coordinate da riferimento inerziale a non inerziale, una matrice di rotazione per 
ogni angolo di Eulero. Matrice di rotazione complessiva
Energia cinetica del corpo rigido. Momento angolare, momento di inerzia e tensore di inerzia








